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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru rob6t w zakresie instalacji elektrycznych odbiorczych
wewnetrznych, oraz instalacji zasilajgcej, kt6re zostang zrealizowane w ramach
zadania pn. ,Swietlica wiejska w m. Ostrowiec, dz. nr 401/89, 331/1, 335/18, 119
obreb Ostrowiec, Gmina Malechowo”.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotyczg zasad
wykonywania i odbioru robét zwigzanych z:
e uktadaniem kabli i przewoddw elektrycznych
e montazem opraw, osprzetu, urzadzen i odbiornikbw energii elektrycznej,
wraz z przygotowaniem podtoza i robotami towarzyszgcymi, dotyczy wszystkich
czynnos$ci majgcych na celu wykonanie robét zwigzanych z:
e kompletowaniem wszystkich materiatdw potrzebnych do wykonania podanych
wyzej prac,
e wykonaniem wszelkich robét pomocniczych w celu przygotowania podtoza
(w szczegOlnosci montaz elementdéw osprzetu instalacyjnego itp.),
e utozeniem wszystkich materiatbw w sposdb i w miejscu zgodnym z dokumentacjg
techniczna,
e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich
elementéw wyznaczonych w dokumentacji,
e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich
wyznaczonych kabli i przewoddw,
e przeprowadzeniem wymaganych préb i badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujgcymi montowany element instalacji elektrycznej.



1.4.0g6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc¢
z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Zastosowany osprzet instalacyjny musi posiadac¢ aprobaty techniczne wydane przez
odpowiednie Instytuty Badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu
akceptacje inspektora nadzoru.

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakims$ szczegdélnym przypadku materiaty lub
urzgdzenia, inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym, z odpowiednim
wyprzedzeniem poinformuje o takim zamiarze Inspektora Nadzoru. Zastosowanie
zamiennika jest mozliwe po uzyskaniu akceptacji.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét oraz pogorszenia
stanu $rodowiska naturalnego, zarbwno w miejscu wykonywania robot, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych. Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub
wynajety do wykonania rob6t musi byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robo6t i witasciwosci
przewozonych materiatdw. Przewozone srodkami transportu materiaty powinny by¢
zabezpieczone przed ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach
zgodnych z wymaganiami producenta. Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na
wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. ZAKRES PRAC
5.1.Zasilanie podstawowe obiektu

Obiekt zasili¢ z projektowanej szafki pomiarowej (realizowane przez ENERGA-
OPERATOR S.A). Ze ztgcza do rozdzielnicy gtéwnej budynku nalezy poprowadzié¢
kabel YKY 5x16mm2.

Kabel uktada¢ na gtebokosci 0,7m, na podsypce piasku grubosci 0,1m. Po utozeniu,
kabel nalezy zasypa¢ warstwg piasku o grubosci 0,1m, warstwg rodzimego gruntu
o grubosci 0,15m, utozy¢ wzdtuz catej trasy tasme koloru niebieskiego i zasypaé
wykop, doprowadzajgc grunt do stanu sprzed wykopu.

5.2.Tablica gidwna

Rozdzielnice gtdbwng usytuowaé¢ w holu wejsciowym obok wejscia gtéwnego do
budynku. Zastosowacé rozdzielnice podtynkowa. Z rozdzielnicy gtdbwnej bedg zasilane
obwody budynku $wietlicy. Tablica gtéwna wyposazona zgodnie z projektem.
Wytgczniki p.pozarowe zabudowac¢ wewnatrz budynku i oznaczyé.

5.3.Instalacja oswietleniowa i gniazd wtykowych 230V

Instalacje wewnetrzne 230V prowadzi¢ przewodem YDYp podtynkowo. Gniazdka we
wszystkich pomieszczeniach z bolcem ochronnym — montowa¢ na wysokosci 30 cm
od podtogi. W pozostatych pomieszczeniach (pomieszczenie socjalne, kottownia
i WC) 110 cm od podtogi. W pomieszczeniach sanitarnych stosowacé osprzet
hermetyczny. Dodatkowo w kottowni zamontowa¢ gniazdo sitowe 16A 3P+N+PE.
Wytaczniki oswietleniowe montowaé na wysokosci 1,2-1,4m. od podtoza. W
pomieszczeniach wilgotnych i przejsciowo wilgotnych stosowac osprzet szczelny. We
wszystkich  pomieszczeniach  stosowaé osprzet podtynkowy. Sterowanie
os$wietleniem w budynku odbywa¢ sie bedzie lokalnie. Rozmieszczenie elementéw
instalacji oraz opraw oswietleniowych zgodnie z projektem.

5.4.Instalacja odgromowa

Jako zwody poziome nalezy wykorzystac¢ pokrycie dachu. Przewody odprowadzajgce
wykonaé pretem ocynkowanym Fe/Zn fi 8 mm uktadanym w rurkach odgromowych
pod warstwg ocieplenia. Ztgcza kontrolne instalowa¢ w puszkach odgromowych na
wysokosci 1,2 m nad powierzchnig ziemi i potgczy¢ je z tasmg stalowg ocynkowang
(bednarkg) o wymiarach 25 x 4 mm. Uziom otokowy wykona¢ tasmg stalowg



ocynkowang (bednarkg) o wymiarach 25 x 4 mm utozong w ziemi na gtebokos¢ 0,6
m, w odlegtosci minimum 1m od zewnetrznej strony $cian budynku.

5.5.Instalacja ochrony przeciwporazeniowej

Jako system od porazen pradem elekirycznym przewidziano szybkie samoczynne
wytgczanie zasilania, przy wykorzystaniu wytgcznikéw réznicowopradowych
0 pradzie roznicowym 30mA. Zyte PE przewodéw nalezy potgczy¢ z bolcami gniazd
wtykowych 230V i obudowg aparatow elektrycznych. Wewnatrz budynku nalezy
wykonac potgczenia wyréwnawcze przewodem LgYzo6mm2 na poziomie przyziemia,
taczgce wszystkie przewodzace czesci obce w budynku z przewodem PE oraz
z uziemieniem otokowym obiektu.
Po wykonaniu instalacji elekitrycznej sprawdzi¢ pomiarami:

e rezystancje izolacji kabla,

e rezystancje izolacji przewoddw instalacji elektrycznej,

e rezystancje uziemienia w ztgczu kablowym,

e skutecznos¢ ochrony przeciwporazeniowe;,

e ciggtos¢ przewoddw ochronnych i sporzadzi¢ protokoty pomiaréw.
Dla ochrony przeciwprzepieciowej w rozdzielnicy gtdwnej obiektu zastosowac
ochronnik klasy B+C, stanowigce dwa stopnie ochrony przeciwprzepieciowe;j.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1.0go6lIne warunki wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami Umowy,
za jakos¢ stosowanych materiatdw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowg, wymaganiami ST, projektem organizacji rob6t oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane
metody wykonywania robo6t. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich elementéw robdt zgodnie
z Dokumentacja Projektowg lub przekazanymi na pismie instrukcjami Inzyniera.
Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang
usuniete przez Wykonawce na wtasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btgd okaze sie
skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez
Inzyniera. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$é. Rozpoczecie robét
winno by¢ poprzedzone protokolarnym przekazaniem placu budowy.



6.2.Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna byC¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych
i pionowych.

6.3.Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji
elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢é zamocowane do
podtoza w sposéb trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich
dana instalacja bedzie pracowa¢ oraz sam rodzaj instalacji.

6.4.Przejscia przez sciany i stropy

Przejscia przez $ciany i stropy budynku powinny spetniaé nastepujgce wymagania:
e powinny by¢ chronione przed uszkodzeniami poprzez stosowanie przepustow
rurowych z rur ostonowych
e przepusty winny by¢ zabezpieczone materiatami uszczelniajgcymi

6.5.Montaz rozdzielnic, opraw oswietleniowych i osprzetu

Montaz rozdzielnic przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z odpowiednimi instrukcjami
montazu tych urzgdzenh. Po zamontowaniu rozdzielnic nalezy:
e zainstalowac¢ aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych
opakowaniach
e dokrecic w sposOb pewny wszystkie Sruby i wkrety w potaczeniach
elektrycznych i mechanicznych
e zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu
e podtgczy¢ obwody zewnetrzne
e podigczy¢ przewody ochronne

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowa¢ do poditoza w sposéb trwaty
zapewniajgcy mocne i bezpieczne jego osadzenie.

Oprawy os$wietleniowe montowa¢ w kohcowej fazie robét, aby unikngé
niepotrzebnych zniszczen i zabrudzen. Oprawy do stropu montowa¢ wkretami
zabezpieczonymi antykorozyjnie na kotkach przeznaczonych do odpowiedniego



podtoza. Przed zamocowaniem opraw nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie oraz
prawidtowos$¢ potgczen. Zrodta $wiatta i zaptonniki do opraw nalezy zamontowaé po
catkowitym zainstalowaniu opraw.

6.6.Laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych tgczenia przewodow nalezy wykonywaé
w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potgczen
skrecanych.

W przypadku gdy odbiorniki elekiryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz
przewody, sposob przytgczenia nalezy uzgodnic z projektantem.

Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi
i dodatkowe naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przytgczyé przewody o rodzaju wykonania, przekroju
i w liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany.

W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktérych przewody sg przytgczane za
pomocg oczek, pomiedzy oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny
znajdowac¢ sie podktadki metalowe, zabezpieczone przed korozja w sposob
umozliwiajgcy przeptyw pradu. Diugos¢ odizolowanej zyty powinna zapewniac
prawidtowe przytgczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych.

6.7.Préby montazowe

Po zakonczeniu robét elekirycznych w obiekcie, przed ich odbiorem wykonawca
zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego
sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych badan
i pomiarow

Wyniki prob montazowych powinny by¢ ujete w szczegétowych protokotach lub
udokumentowane odpowiednim wpisem w dzienniku rob6t (budowy); stanowig one
m.in. podstawe odbioru rob6t oraz podstawe do stwierdzenia przygotowania do
podjecia prac rozruchowych

7. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA

Po wykonaniu instalacji Wykonawca wykona na wiasny koszt Dokumentacje
Powykonawczg z naniesionymi zmianami w stosunku do Projektu Wykonawczego.



Do dokumentacji nalezy dotgczy¢ kopie deklaracji zgodnosci zastosowanych
urzgdzen oraz protokoty z przeprowadzonych pomiarow.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot
przy wykonywaniu instalacji elektrycznych.
Wszystkie elementy robét instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie:
e zgodnosci z dokumentacjg i przepisami,
e poprawnego montazu,
e kompletnosci wyposazenia,
e poprawnosci oznaczenia,
e braku widocznych uszkodzen,
e nalezytego stanu izolacji,
e skuteczno$ci ochrony od porazen.
e protokoty pomiaréw elektrycznych

9. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych rob6t. Obmiar
rob6t obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe roboty
i nieprzewidziane.

10. ODBIOR ROBOT

Ogoblne warunki dotyczgce odbioru rob6t podano w Specyfikaciji Technicznej
~Vymagania ogolne”.

11. PODSTAWA PLATNOSCI

Wedtug zasad okreslonych w umowie na wykonanie robot.

12. NORMY ELEKTRYCZNE

PN-HD60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Wymagania

podstawowe, ustalanie ogoélnych charakterystyk,
definicje



PN-IEC 60364-3:2000

PN-HD 60364-4-41:2009

PN-HD 60364-4-42:2011

PN-HD 60364-4-43:2010

PN-HD 60364-4-443:2006

PN-IEC 60364-4-473:1999

PN-IEC 60364-4-482:1999

PN-IEC 60364-5-523:2001

PN-IEC 60364-5-53:2000

PN-HD 60364-5-54:2011

PN-HD 60364-5-56:2010

PN-HD 60364-6:2008

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych.
Ustalenie og6inych charakterystyk.

Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed
porazeniem elektrycznym

Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla
zapewnienia  bezpieczenstwa. Ochrona  przed
skutkami oddziatywania cieplnego.

Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed
pradem przetezeniowym

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych -
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona
przed zaburzeniami napieciowymi i zaburzeniami
elektromagnetycznymi - Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub tgczeniowymi

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych -
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -
Stosowanie  $rodkdéw ochrony  zapewniajacych
bezpieczenstwo -Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczehnstwa. Dobdr
Srodkdbw  ochrony w zaleznosci od  wptywow
zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.
Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych
Dobdér i montaz wyposazenia elektrycznego
Obcigzalnos¢ prgdowa dtugotrwata przewoddw
Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych
Dobdér i montaz wyposazenia elektrycznego
Aparatura rozdzielcza i sterownicza

Instalacje elekiryczne niskiego napiecia - Dobér
i montaz wyposazenia elekirycznego - Uziemienia,
przewody ochronne i przewody potgczen ochronnych
Instalacje elektryczne niskiego napiecia- Dobdr
i montaz wyposazenia elektrycznego - Instalacje
bezpieczenstwa.

Instalacje  elektryczne  niskiego  napiecia -
Sprawdzanie



PN-EN 61010-1:2011

PN-EN 60529:2003

PN-EN 61082-1:2006

PN-EN 60423:2008

PN-EN 12464-1:2012

PN-EN 61439-1:2011

PN-EN 60947-1:2010

Wymagania bezpieczenstwa elektrycznych
przyrzadow pomiarowych, automatyki i urzgdzen
laboratoryjnych. Wymagania ogdine.

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod
IP)

Przygotowanie dokumentéw stosowanych
w elektrotechnice. Wymagania ogélne

Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia
przewodéw - Srednice zewnetrzne rur instalacyjnych
oraz gwinty rur i osprzetu

Swiatto i o$wietlenie - Os$wietlenie miejsc pracy -
Miejsca pracy we wnetrzach

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe - Czes¢ 1:
Postanowienia ogélne

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa
- Czes¢ 1: Postanowienia ogéline,



