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| CZESC OPISOWA

Do Projektu Budowlanego pt. ,Budowa kanalizacji sanitarnej oraz przepompowni
Sciekow w Podgorkach dziatka nr 190 obreb Ostrowiec i dziatka nr 50, 68, 185,190,
189/15, obreb Podgorki gmina Malechowo

2.Dane ogolne
Teren projektowanej sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej potozony jest w

pasach drog gminnych we wsi Podgorki. Przesyt kanalizacji ttocznej potozony jest w
poboczu pasa drogi powiatowej na trasie z Podgérek do Ostrowca. Tereny przylegte do
pasow drogowych z projektowang siecig kanalizacjg sanitarng grawitacyjna
przeznaczone do lokalizacji budynkdéw mieszkalny , budynkéw mieszkalnych na
dziatkach zagrodowych oraz wszelkiej zabudowy ustugowej dla obstugi wsi.

1.1. Podstawa opracowania

Podstawg opracowania projektu budowlanego pt. , Budowa kanalizacji sanitarnej
oraz przepompowni sciekbw w Podgorkach jest umowa zawarta pomiedzy Urzedem
Gminy Malechowo a jednostkg projektowg P.P.W. ,KOMUNALKA” z  siedzibg w
Koszalinie ul Swierkowa 1A.

1.2. Celi zakres opracowania

Opracowanie ma na celu przedstawi¢ w formie opisowej i graficznej sposob
budowy sieci kanalizacji sanitarnej dla terenOw z przeznaczeniem dla zabudowy
wiejskiej w Podgorkach z odprowadzeniem do oczyszczalni $ciekdéw w Ostrowcu
(wkaczenie do istniejgcej sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej w Ostrowcu).
Inwestycja obejmuje swoim zakresem :
1.kanalizacje sanitarng grawitacyjng we wsi Podgorki z podejsciem do granicy posesji
2.kanalizacjg sanitarna ttoczng z Podgérek do Ostrowca wzdtuz drogi powiatowe;.
3.przepompownie sciekow gtbwna w Podgorkach PSPO
4.przytacze energetyczne do pompowni gidwnej (oddzielne opracowanie)

1.3. Materialy wykorzystane w opracowaniu

- Podktady sytuacyjno - wysokosciowy w skali 1:500 (dla celéw projektowych).

- Wizje lokalne w terenie po trasach przebiegu kanatéw

- Dane uzyskane od Inwestora i Uzytkownika

- Wypis i wyrys z miejscowego planu zagospodarowania Gminy Malechowo ,

- Warunki techniczne wydane przez Zaktad Gospodarki Komunalnej w Malechowie

2.0. Charakterystyka zaprojektowanego uktadu
2.1. Lokalizacja i dane realizacyjne



Projekt obejmuje inwestycje liniowg. Przebieg  kanalizacji sanitarnej
zlokalizowano w pasie drogi gminnej i powiatowej.
Parametry i poszczegoblne elementy kanalizacji uwzgledniajg potrzeby w zakresie
odbioru sciekbw do wszystkich dziatek budowlanych i zagrodowych
przewidzianych do zabudowy .
Lokalizacje rurociggow pokazano w projekcje zagospodarowania terenu.
znajdujacy sie w czesci graficznej niniejszego opracowania .

2.2.Warunki gruntowo —wodne

Na trasie projektowanego systemu kanalizacyjnego wystepuje niski poziom wod
gruntowych ksztattujgcy sie ponizej posadowieni kanalizacji. Zalegajagce w podtozu
grunty warstw geotechnicznych sg nosne.

2.3.Rozwiazanie techniczne kanalizacji sanitarnej

Kanalizacja grawitacyjno - ttoczna — projektuje sie likwidacje odptywu do zbiornikéw
bezodptywowych i innych . Scieki z poszczegdblnych budynkéw projektowanym
uktadem kolektorow grawitacyjnych odprowadzane sg do projektowanej przepompowni
Sciekdw. Przepompownia $ciekdéw zlokalizowane sg na terenie terenie drogi gminne;j
nr 189/15 obreb Podgorki .

Dla istniejgcego uktadu terenu oraz zabudowy w miejscowosci objetej
opracowaniem zaprojektowano jedng gtbwng pompownie sciekéw PSPO.

2.4 Technologia

Kanalizacja grawitacyjna - Zasadniczymi elementami sktadowymi budowy
sieci kanalizacji grawitacyjnej bedg :
- Rury PVC lite klasy 8kN/m?, tgczonych na uszczelke gumowa,
- Studzienki rewizyjne DN 400 z PVC
- Studzienki wtazowe DN 1200 prefabrykowane z kregdw zelbetonowych tgczonymi
uszczelkami na gtéwnych zatamaniach tras.
Kanalizacja ttoczna - zasadniczymi elementami skfadowymi budowy sieci
ttocznej bedq:
- Rury i ksztattki z PE- HD /warstwowe np. TYTAN/ dla kanalizacji cisnieniowej na
ciSnienie PN 10 tagczonych poprzez zgrzewanie doczotowe .
- Studzienka rewizyjna betonowa Dn 1,2m
- Studzienka odpowietrzajgca Dn 1,2m
- Studzienka odwadniajgca Dn 1,2m
- Studzienka rozprezna Dn 1,2m
- Rury ochronne Dn 160 PE warstwowe L= 6,0+6,0 mb

Podstawowe parametry technologiczne
Doptyw sciekdw — 220 mieszkancow
Q er.dob =220 X O,lO = 22,00 m3/d0bQ
Q maxdob = 22,00 x 1,30 = 28,60 m®/dobe
Qnan  =28,60x1,60/24= 1,91 m¥h




Qmaxsek = 1,

91/3,60

0,53 1I/s

Parametry techniczno - hydrauliczne dla pompowni $ciekéw

Dane obliczeniowe pompowni sciekow PODGORKI PSPO

LP [NR MIEJSCOWOSC rzedne rzedna rzedna rzedna rzedna |Dotyw do pormpow ni
doplywu |terenu najwyrzsze| wyptywu z |wyplyw u
POMPOWNI Sciekow go punkiu | pompow ni z [Vs]
Ht rurociggu
Hd Hn Hopt
[npr]
[mnpr] [mnpm] [mnpm]  |Hopr
[mnpm]
1 2 3 4 5 6 7 8 9
1 PSPO [PODGORKI 47,6/ 49,70 62,55 48,36 61,26 0,93
Wydajno| minimalna [Srednica zbiornika | Gleboko$é¢ | Rzedna | Rzedna mini| Rzedna dna| minimalna Q
$c pomp | geo. Wys. Dz retencyjna max [poziomu pormpow ni wew . I/s
podnoszeni [m] |zbiornika poziomu Wysokos
a ST Hmin Hdp ¢
Zb
[I/s] |Hgeomin [m] Hmax [mnpm] [mnpm]
[m ET
[mnpm] [
10 11 12 13 14 15 16 17 18
3,80 15,98 1,50 0,80 47,37 46,57 45,87 3,83 3,80
Dn i RL+Z m|L Hc L Moc |Wydajnos Typ pompy
%% m m poszczeg | pompy C pormp
mm olne Kw
odcinki ]
m
19 20 21 22 23 24 25 10 27
90 11,15 26,59 1834,6 42,57 1834,6 7 3,80 [2xPIR PE70/2-E ABS




ZAKRES RZECZOWY KANALIZACJA PODGORKI

LP wWYSZCZEGOLNIENIE Jednostka ILOSC

1 2 3 4
POMPOWNIE SCIEKOW

1 JPompownie sciekéw giéwne PSPO DN 1,5m kpl 1
KANALIZACJA GRAWITACYJNA

2 |Kanal grawit 200 PCV mb 860,90

3 |Studzienki niewtazowe DN 400 PVC szt 39,00

4 |Studzienka 1200 szt 9

5 |wykopy m3 2009,45

6 [Podsypka m3 86,09

7 |Obsypka m3 172,18

8 [Nadsypka m3 227,67

9 [|Przywdz podsypki, obsypki i nadsypki m3 485,94

10 Wywoz nadmiary ziem m3 485,94

11 Zasypanie wykopow [m3] m3 1523,51
KANALIZACJA DO GRANICY POSESJI

12 |Kanal grawit 160 PCV mb 267,90

13 [Studzienki niewtazowe DN 315 PVC szt 34

14 |Wykopy m3 361,67

15 |Podsypka m3 24,11

16 |Obsypka m3 38,58

17 |Nadsypka m3 72,33

18 |Przywdéz podsypki, obsypki i nadsypki m3 135,02

19 [Wywo6z nadmiary ziem m3 135,02

20 |Zasypanie wykopdw [m3] m3 226,65
KANALIZACJA TEOCZNA

21 |Kanat cisnieniowy 90PE warstwowy mb 1834,60

22 |Studzienka rozprezna DN 1200 szt 1

23 |Studnia dla armatury 1200 kpl 8

24 |Zestaw rewizyjny dla 90 kpl 4

25 |Zestaw odpowietrzenia dla 90 kpl 2

26 |Zestaw odwadniajacy kpl 2

27 [Wykopy m3 2101,42

28 JZasypanie wykopow m3 2101,42

29 |Rura ochronna z PE DN 160 warstwowa mb 12,00




3.0. Opis podstawowych obiektéw i urzadzen.

3.1 Kanalizacja

3.1.1.Roboty ziemne i nawierzchniowe

Przed przystgpieniem do prac ziemnych, nalezy wyznaczy¢ wszystkie kolizje z
istniejagcym uzbrojeniem przez stuzby specjalistyczne. Wykopy dla uktadania kanatow
grawitacyjnych i rurociggu ttocznego nalezy wykonywa¢ koparkg  oraz recznie w
miejscach istniejgcego uzbrojenia. Dla celéw kosztorysowania przyjeto roboty
wykonywane recznie i mechanicznie ze sktadowaniem gruntu obok wykopu oraz z
wywozem dla rurociggu ukfadanego w istniejgcych chodnikach i drogach . Nadmiar
gruntu z wykopow odwiez¢ na wskazane przez Inwestora miejsce.

Umocnienie wykopu przewidziane jest na odcinku, gdzie wystepuje
zagrozenie istniejacych budowli, waskiego pasa roboczego, istniejacego
uzbrojenia i dla komor pod przewierty sterowane.

Przed przystgpieniem do wykonywania podtoza pod kolektor nalezy dokonac
technicznego odbioru wykopu. Zasypanie wykopow nalezy prowadzi¢ warstwami o
grubosci 20 do 30 cm i odpowiednio zageszczajac je do normatywnej wartosci. Teren na
ktorym prowadzone beda roboty ziemne, nalezy przywroci¢c do stanu przed
rozpoczeciem roba6t (dla paséw drogowych tgcznie z naprawg nawierzchni w catosci, dla
gruntow upraw rolnych warstwy humusy do stanu pierwotnego). Dla naprawy
nawierzchni z ptyt betonowych przyjeto podbudowe z kruszywa famanego stabilizowane
mechanicznie o grubosci po zageszczeniu 15 cm na warstwie odsaczajgcej z pospotki.

Napotkane w wykopach uzbrojenie podziemne nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem. Wykopy oraz zasypka bedg wykonane mechanicznie i recznie.
Przegtebienie wykopu na gtebokosci 10 cm do rzednych projektowanych. Zasypke
na wysokosci 15 cm nad wierzch rury po jej utozeniu wykonaé¢ nalezy recznie.
Pozwoli to na zachowanie naturalnej struktury podtoza.

Wykopy wykona¢ jako wasko przestrzenne z szalunkiem poziomym za
pomocg wyprasek stalowych roztartych belkami drewnianymi na podkfadach
roztopowych drewnianych, zgodnych z normg PN-68/B-06050. Szalowanie wykopu
wykona¢ w miare jego pogtebiania. Szalowanie wykopu prowadzi¢ dla gtebokosci
powyzej 1,5 m. Wykopy prowadzi¢ pod spad kanatu. W celu zabezpieczenia kanatu
przed zalaniem wodg z opadow atmosferycznych, gorne krawedzie bali
przysciennych powinny wystepowa¢ CcO nhajmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajacy teren. Teren powinien by tak wyprofilowany aby umozliwi¢ tatwy odptyw
wody poza teren przylegajacy do wykop. Zejscie do wykopu tylko po drabinie.

Roboty ziemne wykonac¢ $cisle i zgodnie z BN 83/8936-22 Ziemie z wykopu
nalezy sktadowaé¢ tylko po jednej stronie. Pryzma gruntu powinna by¢ odsunieta od
krawedzi wykopu na odlegtos¢ 0,70 m. Jesli w ulicy znajduje sie przewod
wodociggowy pod cisnieniem, nie wolno skladowaé gruntu na jego trasie. Wszystkie
znajdujgce sie na trasie zasuwy i hydranty p.poz. zabezpieczyé przed zasypaniem
ziemig i powinny by¢ tatwo dostepne. W przypadku braku mozliwosci okfadu ziemi,
nalezy w poblizu wykopu przewidzie¢ odwoz urobku do miejsca wskazanego przez
kierownika budowy. Wykopy pod rurociagi do gtebokosci 1,3 m mozna wykonywaé
jako nie szalowane o skarpach pionowych. O gtebokosci wiekszej nalezy wykonywacé
jako szeroko przestrzenne o nachyleniu skarp 1:2 w terenie niezurbanizowanym i
szalowane o skarpach pionowych w ulicach przy zblizeniu do istniejgcej zabudowy



oraz przy gtebokosci powyzej 4m. Wykopy wykonywa¢ bez zbednego zagtebiania.
Zageszczenie ziemi w wykopach - pod drogami 95% , pozostaty teren-92%

3.1.2.0dwodnienie

Na trasie projektowanego systemu kanalizacyjnego wody gruntowe stabilizujg

sie ponizej posadowienia kanalizacji.
Poniewaz wystepujacy poziom wody w czasie budowy moze ulec zmianie z
uwagi na opady atmosferyczne, szczegoélnie pod kanalizacja grawitacyjng i
przepompownig. Dla wykopow pod kanalizacje grawitacyjna (gteboka) i pod
przepompownie w razie wystgpienia wod gruntowych przewiduje sie odwodnienie
przez zastosowanie zestawow igtofiltrow. Rozstaw igtofiltrow zaprojektowano co 1,50m.

3.1.3. Prace montazowe

Kanaty projektuje sie wykonac z rur i ksztattek kanalizacyjnych kielichowych o
Srednicy Dn 200mm PCV klasy 8kN/m2 lite , taczonych na uszczelke gumowa.
Rurocigg ttoczny wykona¢ z rur cisnieniowych dla sciekéw PE -HD Dn90 na cisnienie
PN-10 warstwowe (np. TYTAN) . Kanaly i rurociagi posadowi¢ zgodnie z instrukcjg
producenta rur.
Prace wykonywac zgodnie z rozdziatem 3 pkt 3.1.i 3.2 WTW i ORBM tom Il z 1988 roku
oraz instrukcji dostarczonej przez producenta. Przejscie  pod droga powiatowg
drogowym  nalezy wykonac w rurze ochronnej metodg przewiertu sterowanego.

3.1.4.Uzbrojenie kanatéw

Kanalizacja sanitarna - na trasie kanalizacji sanitarnej zaprojektowano studzienki
wiazowe Dn 1200 mm betonowe na gtownych zatamaniach trasy .
Kompletna studzienka Dn 1200mm sktada¢ sie bedzie z kregu dolnego z
prefabrykowang kineta, kregdéw dystansowych, pierscienia odcigzajgcego, ptyty
nastudziennej z wlazem zeliwnym typu ciezkiego dla obcigzenia 40T (dotyczy
studzienek w drodze ) lub lekkiego A15 1,5T (dotyczy wszystkich studzienek poza
traktami komunikacyjnymi).
Pozostate studzienki zaprojektowano typ | przeptywowe, typ Il zbiorcze z doptywem
bocznym prawym i lewym, typ Il potaczeniowe z doptywem lewym oraz typ IV z
doptywem prawym z teleskopem studziennym Dn 400 mm. Kompletna studzienka
sktada sie z kinety z PP (w petnej gamie podtgczen), rury trzonowej Dn 400 mm
karbowanej bez kotnierza, z teleskopu zakonczonego zeliwnym wtazem typu ciezkiego
dla obcigzenia 40 T do osadzenia na stozku betonowym (rura teleskopowa z wkazem
dotyczy wszystkich studzienek prowadzonych w drogach, na wjazdach na posesje i na
terenie podworek gospodarstw rolnych, gdzie odbywa sie ruch maszyn rolniczych). Dla
pozostatych studzienek, zaprojektowano witaz zeliwny typ A dla obcigzenia 1,5T dla
zamontowania na rurze karbowanej. Na zatamaniach tras przed studzienkg montowaé
tuki lub kolano.
Dla przytaczy zakonczonych przy granicy posesji prywatnych zaprojektowano
studzienkag rewizyjng z teleskopem Dn 315 mm i kinetg przeptywowg jak na sieci.
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Rurociag ttoczny
Na rurociggu ttocznym DN 90 PE HD SDR 17 warstwowe zamontowac :

- Rewizje w studzienkach Dn1200mm dla rury DN 90
- Zasuwy z teleskopem i skrzynka do zasuw Dn 90 w gruncie .

Studzienka rewizyjna Dn1200mm na rurociggu ttocznym Dn 90 wyposazone bedag w:
1. tréjnik zeliwny kotnierzowy 80/80/80 z zaslepka

2. zaslepka zeliwna Dn 80

3. zasuwa nozowa kotnierzowa Dn 80mm

Studzienka odpowietrzajgca Dn1200mm na rurociggu ttocznym Dn 90 wyposazone
bedag w:

1. trojnik zeliwny kotnierzowy 80/80/80 z zaslepka

2. zawor odpowietrzajacy do sciekbw DN 80

3. zasuwa nozowa kotnierzowa Dn 80 mm

4. wkaz zeliwny z zamkiem na klucz

3.1.5. Kolizje z istniejacym uzbrojeniem

0Ogo6lne uwagi

Nalezy bezwzglednie zgtosic rozpoczecie robot wszystkim wtascicielom
uzbrojenia nad i podziemnego. Stosowa¢ sie do uwag zawartych w tresci
uzgodnieh z poszczegoélnymi uzytkownikami uzbrojenia.

Inwestor winien zabezpieczy¢ nadzor uzytkownikOw uzbrojenia nad i podziemnego
nad prowadzonymi robotami. W strefie bezposredniego zagrozenia do istniejgcego
uzbrojenia wykopu, prace bezwzglednie wykonywa¢ recznie z zachowaniem
szczegoblnej ostroznosci. W przypadku natrafienia na niezinwentaryzowane
uzbrojenie podziemne, roboty nalezy przerwac i ustali¢ jego uzytkownika.

Trasa kanatu winna by¢é wytyczona geodezyjnie przed rozpoczeciem robot.
Istniejgce | niezinwentaryzowane systemy melioracyjne Iub opaski odwadniajgce
wokét zabudowac¢, nalezy bezwzglednie doprowadzi¢ do stanu pierwotnego w
przypadku ich uszkodzenia. Roboty ziemne i montazowe pod i w rejonie czynnych
sieci( linii) energetycznych, wykonywac recznie.

Nieprzewidziane w dokumentacji sytuacje, ktére wynikng w trakcie realizacj,
wyjasniane bedg bezposrednio przez projektanta w czasie petnienia nadzoru
autorskiego.

Skrzyzowanie kanatéw z istniejacym uzbrojeniem

Z abezpieczyc¢ przed uszkodzeniem przez podwieszenie istniejgcego uzbrojenia .
Dla odlegtosci pionowej mniejszej od 0,5m. pomiedzy dnem kanalizacji sanitarnej i
wierzchem sieci wodociggowej nalezy zamontowac rury ochronne potowkowe na
sieciach wodociggowych o dtugosci L=3,m. Przy stwierdzeniu zbyt bliskiej odlegtosci od
stupa energetycznego, nalezy wykonac kolektor kanalizacji sanitarnej w rurze ostonowej
zabezpieczajgc przed podmyciem w razie awarii. Zabezpieczenie drzew wykonac



11

poprzez rury ochronne. Diugos¢ rury ochronnej dostosowac¢ do korony drzewostanu.
Istniejgce kable teletechniczne i energetyczne przebiegajgce w bliskiej odlegtosci od
projektowanej kanalizacji sanitarnej przewidziano do zabezpieczenia rurami ostonowymi
"Arota" Dn 110.

3.1.6. Odbiér czesciowy i koncowy rob6t

Odbior robot wykonac zgodnie z rozdziatem 3 pkt 3.7 WTWIORBM tom Il z
988 roku , oraz wymogami stawianymi przez producenta.

3.2. Przepompownia sciekéw
3.2.1 opis przepompowni —technologia
Scieki sanitarne sprowadzone zostang do przepompowni zlokalizowanej na

terenie wsi Podgoérki Przepompownie zaprojektowano w postaci podziemnych
zbiornikéw z betonu klasy B45 o ksztatcie kotowym:

edla PSPO
DN - 1,50 m, gtebokosci 3,90 m i wyniesiony 0,30 m nad teren.
W przepompowni zainstalowane bedg na state 2 pompy, z ktérych docelowo
pracowac bedzie jedna , natomiast druga stanowi¢ bedzie 100% rezerwe na wypadek
awarii pierwszej pompy. Przed zbiornikiem przepompowni zaprojektowano zasuwe
nozowg do montazu doziemnego z mozliwoscig obstugi z poziomu terenu za pomocg
klucza do zasuw. W komorze czerpalnej przepompowni zainstalowane bedg dwie pompy
zatapialne. Dla zapewnienia poprawnej pracy przepompowni parametry pracy pomp
wynoszg odpowiednio : wydajnos¢ Q=3,86l/s i wysokos$¢ podnoszenia H = 43,80m.
O powyzszych parametrach mozna zastosowac¢ pompy np. firmy ABS typu PIR
PE2-50HZ Q=3,86 I/s H=43,80mstw .

Ponizej przedstawia sie¢ minimalne wymagania wzgledem pomp :

1.wolny przelot min. 80 mm

2.wyposazone w wytgcznik wilgotnosciowy i temperaturowy

3.klasa izolacji "F'

4.mocowane na stopie sprzegajacej (szybkoztacze)

5.wyposazone w minimum podwdjne uszczelnienie mechaniczne

6.powtoka pomp odporna na scieki sanitarne (np. epoksydowana)

7.wykonanie pomp zgodne z PN-86/M-44015, ISO STANDARD 2548 CLASS B

8.doptyw Sciekow ostoniety deflektorem
Przy dnie przepompowni wyprofilowa¢ skosy w taki sposob, aby zanieczyszczenia
naptywaty pod wirniki pomp.
Przepompownia powinna by¢ wyposazona w pomost roboczy typu MOSTOSTAL lub
WEMA ze stali nierdzewnej o nosnosci minimum 500 kG. Pomost roboczy powinien
posiada¢ barierke ochronng z kraweznikiem - cato$¢ wykonana z elementéw ze stali
nierdzewnej. Zejscie do przepompowni po drabince ze stali nierdzewnej. Wtaz wejsciowy
oraz wkazy do montazu pomp o wymiarach dostosowanych do wymiaru pomp ze stali
kwasoodpornej . Pokrywa wtazu powinna by¢ blokowana w potozeniu otwartym w
pozycji zblizonej do pionowej . Zamek wtazu powinien by¢ odporny na zanieczyszczenia
i uszkodzenia , otwierany powinien byé trudnym do podrobienia kluczem.
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W komorze roboczej przepompowni zamontowaé¢ (na kazdym z przewodéw ttocznych)
zawory zwrotne kulowe Dn 80 mm oraz zasuwy odcinajgce kotnierzowe z klinem
gumowanym dostepne z powierzchni terenu.

Obok przepompowni wykona¢ fundament betonowy B15 o wymiarach 0,5x0,5x0,7 m pod
stope przewoznego zurawika do demontazu pomp (zurawik przewozny wchodzi w zakres
dostawy wyposazenia przepompowni sciekow). Ze wzgledu na ciezar pompy , wynoszacy
ok. 350 kG zaleca sie stosowac wciggniki o udzwigu min. 750 kG na wymaganym wysiegu
zurawika. Zurawik powinien byé wyposazony w samohamowna wciggarke reczng. Jako
minimalne zabezpieczenie antykorozyjne zurawika przyjg¢ cynkowanie ogniowe. Linka
stuzgca do montazu pomp wykonana ze stali kwasoodporne,.

Pompy opuszczane bedg do zbiornika czerpalnego po prowadnicach rurowych z
przewodow nierdzewnych grubosciennych Dn 50 mm (lub innej srednicy adekwatnie
do dobranych pomp). Potaczenie instalacji wewnatrz zbiornika przepompowni z
przewodem ttocznym za pomoca potaczenia kotnierzowego PN 10.

Zbiornik przepompowni powinien posiada¢ przewdd napowietrzajgcy 100 mm ze
stali kwasoodpornej i odpowietrzajgcy - wyprowadzony okoto 15 cm pod pokrywag
zbiornika przepompowni. Konstrukcja kominkéw powinna uniemozliwi¢ wrzucenie do
pompowni jakichkolwiek statych przedmiotow.

Do mocowania wyposazenia statego w zbiorniku (konstrukcje nosne lub wsporcze)
nalezy stosowa¢ kotwy, sruby, nakretki ze stali kwasoodpornej (ASI 304)
tancuch pomp (pompy o ciezarze do 700kg) — tancuch techniczny AISD 316 wg DIN 766

Zasilanie elektryczne
1. Szafka z zasilaniem jednostronnym i zasilaniem rezerwowym z agregatu
pradotwdérczego o mocy 11 KV.
2.Realizacja sterowania lewo -prawo wirnikiem pompy
3.0swietlenie 24V szafy sterowniczej i komory pomp

Podstawowy uktad sterowania pracg pomp powinien by¢ wyposazony w
hydrostatyczny przetwornik poziomu $ciekow (z zabezpieczong membrang) - np.
APLISENS oraz jako uktad rezerwowy zamontowac zestaw regulatoréw poziomu tzw.
"gruszek" (na wypadek awarii przetwornika poziomu). System sterowania powinien
zapewnic okresowe przetgczanie kolejnosci zatgczania pomp sciekowych, aby zapewnic
rownomierne zuzycie wszystkich zespotéw pompowych. Zgodnie z wymaganiami
Uzytkownika mikroprocesor sterujgcy pracag przepompowni powinien zapewnic
mozliwos¢ "zgrubnego”pomiaru przeptywu sciekOw - opartego np. ha pomiarze czasu
pracy pomp.

3.2.2. Rozdzielnia sterowania pomp z monitoringiem

Ponizej przedstawia sie minimalne wyposazenie rozdzielni zasiiajgco-sierujgcej
1. zabezpieczenie réznicowoprgdowe w obwodzie kazdej z pomp oraz w obwodzie
sterowania
2. zabezpieczenie przepieciowe, odgromniki w ZK oraz ochronniki elektroniki (sterownik
pracy, modem, przeptywomierz)
3. akumulatory podtrzymujgce prace sterownika i przekazu danych

4. zabezpieczenia zwarciowe - wytgczniki automatyczne

5. tagodny start pomp (soft start-stop)

6. przetacznik "reczne - O - automat” dla kazdej z pomp

7. kontrolki ,praca/awaria" dla kazdej z pomp
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8. liczniki pracy dla kazdej z pomp

9. gniazdo 400V do awaryjnego podtaczenia agregatu prgdotworczego z

przetacznikiem agregat - sie¢

10. woltomierz

11. lampa awaryjna + buczek (sygnalizacja stanéw awaryjnych)

12. detektor faz

13. zabezpieczenie przeciw jednoczesnemu startowi pomp oraz rownoczesnej pracy

dwoch pomp

14. uktad naprzemiennego zatgczania pomp (moze realizowac sterownik)

15. gniazda sieciowe 400V, 230V, 24V

16. zewnetrzny wytacznik gtowny
W szafce ztacza kablowego powinien znajdowaé sie ukfad pomiarowy pobranej
energii elektrycznej.

System monitorinqu i wizualizacji przepompowni $ciekow w technoloqii
GSM/GPRS
Informacje podstawowe 0 systemie monitoringu.

1. obiekt zdalny — przepompownia sciekow
wyposazony w: modut telemetryczny GSM/GPRS posiadajgcy co najmnigj
wyposazenie wymienione w punkcie 5 , ktéry petni funkcje sterownika oraz
modemu komunikacyjnego

2. obiekt lokalny — stacja monitorujgca — istniejgce Centrum Dyspozytorskie Hydro Net
Zaktad Gospodarki Komunalnej w Malechowie wyposazony w: modut telemetryczny
odbiorczo-nadawczy GSM/GPRS, komputer PC

Informacje o stanach obiektow sg przesytane za pomocg GPRS do stacji monitorujacej,
ktéra wizualizuje wszystkie monitorowane obiekty na ekranie komputera. Stacja
monitorujgca moze by¢ zainstalowana w dowolnym miejscu, pod warunkiem
wystepowania zasiegu wybranego operatora GSM.

System monitoringu ma spetnia¢ ponizsze wymagdania:

1. System zdarzeniowo-czasowy — kazda zmiana stanu na monitorowanym obiekcie
ma powodowac wystanie petnego statusu wejs¢/wyjs¢ modutu telemetrycznego oraz
dodatkowo stacja monitorujgca ma zdalnie w okreslonych odstepach czasowych
wymusic¢ przestanie w/w statusu z danego obiektu. W momencie wystgpienia dowolnej
zmiany stanu monitorowanego parametru (np. zatgczenie pompy, otwarcie drzwi szafy
sterowniczej, alarm suchobiegu, itd.) do stacji monitorujgcej ma zosta¢ wystany aktualny
stan obiektu (stany na wszystkich wejsciach i wyjsciach modutu telemetrycznego).
Dodatkowo niezaleznie od powyzszego, stacja monitorujgca ma czasowo (np. co 1
godzine) odpytywac¢ moduty telemetryczne o ich aktualny stan wejsé/wyjs¢.

2. Glowne okno synoptyczne - umozliwiajgce podglad graficzny wszystkich
monitorowanych obiektéw pod wzgledem:
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1.wizualizacji poziomu sciekdw w zbiorniku dla kazdej pompowni
indywidualnie

2.wizualizacja pracy danej pompy dla kazdej pompowni indywidualnie
3.wizualizacja awarii danej pompy dla kazdej pompowni indywidualnie

4.wizualizacja odstawienia danej pompy, pompa odstawiona nie jest zatgczana
w automatycznym cyklu pracy przepompowni, dla kazdej pompowni
indywidualnie

5.wizualizacja alarmow na wszystkich przepompowniach w formie tabeli
alarméw biezacych, alarmy podawane z nastepujacymi informacjami: data
wystgpienia alarmu, nazwa obiektu, typ alarmu, data ustgpienia alarmu, w
jakim czasie alarm zostat potwierdzony przez operatora co pozwala na szybkg
analize monitorowanych standéw przepompowni bez potrzeby przegladania
kolejnych okien synoptycznych przepompowni.

Funkcja , obiekty w kolumnie” — wyswietlana zawsze w lewej czesci programu ,pasek”,
obrazujgcy prace/awarie danego obiektu.

-Funkcja logowania/wylogowania operatoréw stacji monitorujacej — pozwalajgca
na przypisanie odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator o
najmniejszych kompetencjach ma posiada¢ prawo tylko do przegladania obiektow
bez mozliwosci ich zdalnego sterowania, natomiast operator-administrator ma
posiadac petne prawa dostepu wraz z prawem zdalnego sterowania przepompownia.

-Latwosé¢ przechodzenia miedzy gtbwnym oknem synoptycznym, a oknami
poszczegolnych zestawow za pomocyg ,klikniecia” na danym obiekcie graficznym lub
liscie obiektow.
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Zalogowany: kierownik - Kierownik
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Gtowne okno synoptyczne wizualizujgce monitorowany obiekt

-Funkcja alarmow historycznych — umozliwiajgca przegladanie archiwalnych
zdarzen alarmowych na wszystkich lub wybranym monitorowanym obiekcie za
dowolny okres czasu wraz z funkcjg filtrowania w/g danego stanu alarmowego.
Dodatkowo ma podawac informacje kiedy dany alarm zostat potwierdzony i przez

jakiego operatora, a takze mozliwo$¢ wykonania wydruku sporzadzonego
zestawienia.
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-Funkcja alarméw biezacych — wizualizujgca w postaci tabeli wszystkie biezace
(niepotwierdzone) stany alarmowe z monitorowanych obiektéw. W jednoznaczny
sposo6b identyfikujgca, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor: czerwony-
alarm krytyczny), czy juz ustgpit (kolor: zielony). Po potwierdzeniu danego alarmu
przez operatora ma on zosta¢ umieszczony w pamieci systemu, aby moznabyto go
przeglada¢ za pomocag funkcji alarméw historycznych. Dodatkowo w momencie
wystgpienia stanu alarmowego na dowolnej pompowni aktywujgcy sie sygnat
dzwiekowy, ktory mozna bedzie wytgczy¢é po potwierdzeniu wszystkich
niepotwierdzonych alarmow biezacych, co pozwoli na wykonywanie przez operatora
innych czynnosci niezwigzanych ze stacjg monitorujgca, np. obstuga oczyszczaini.

-Baza danych - zapis wszystkich odebranych danych w bazie danych SQL wraz z
narzedziem do jej przegladania oraz eksportowania do pliku csv, ktory jest
obstugiwany przez arkusz kalkulacyjny MSExcel.

-Kontrola potaczenia stacji monitorujgcej z monitowanymi pompowniami -
informujgca operatora o braku komunikacji z monitorowanym obiektem wraz z
podaniem doktadnego czasu zerwania potgczenia.

-Kontrola dostepu do monitorowanego obiektu — rozbrojenie/uzbrojenie obiektu
za pomocg stacyjki (lokalnie) lub funkcji rozbrojenia/uzbrojenia (zdalnie ze staciji
monitorujacej). W momencie rozbrojenia obiektu nie majg byé wysytane z niego
sygnaty alarmowe — funkcja testowania obiektu bez przesytfania fatszywych informaciji
oraz dodatkowo pozwalajgca na oszczednosé w ilosci wystanych/odebranych danych
GPRS - oszczednos¢ w kosztach eksploatacii.

-Alarm wlamania - wywofanie na stacji monitorujgcej alarmu wlamania do obiektu
powinna nastepowa¢ po okreslonym czasie od otwarcia szafy sterowniczej i nie
rozbrojeniu obiektu. Alarm nie moze ulega¢ skasowaniu po czasie. Wymdg zdalnego
kasowania przez operatora, w ten sposoéb informujac go o swoim wystapieniu.

-Funkcja zdalnego wylaczenia sygnalizacji alarmowe] dzwiekowo-optycznej z
poziomu stacji monitorujace;.

-Dodatkowo monitorowane muszg by€é nastepujace sygnaty:
Praca Reczna / Automatyczna

Obecnos¢ / Brak napiecia zasilania

Sygnat alarmowy swietlny

Sygnat alarmowy dzwiekowy

Poziom $ciekow w zbiorniku na podstawie sygnatu z sondy hydrostatycznej
Przeptyw chwilowy na podstawie sygnatu z przeptywomierza
Praca/Stop pompy nr1i 2

Awaria pompy nr 1i2

9. Sygnalizator suchobiegu

10. Sygnalizator przelewu

11. Pomiar pradu pobieranego przez pompy

12.Potwierdzenie zataczenia stycznika pompy

ONoOkwNE
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-Funkcja odswiezenia obiektu — umozliwiajgca na zyczenie operatora przestanie do
stacji monitorujgcej aktualnego statusu wejs¢/wyjs¢ modutu telemetrycznego danej
przepompowni.

-Funkcja odswiezenia zegar6w - umozliwiajgca na zyczenie operatora przestanie
do stacji monitorujagcej aktualnych danych odnosnie czasu pracy i ilosci zatgczen
danej pompy. Informacje te muszg by¢é przechowywane lokalnie w pamieci modutu
telemetrycznego, a nie w stacji monitorujagcej (zabezpieczenie przed utratg danych w
momencie wytgczenia stacji).

-Funkcja kasowania zegaréw -— operator musi mie¢ mozliwos¢ wyzerowania
zegarOw czasu pracy pomp wraz z licznikami iloSci zatgczen w celu dokonania
analizy czasowej pracy pompowni np. rOwnomiernego zuzycia pomp w ciggu
miesigca.

-Zdalne zataczanie/wytaczanie pomp.

-Funkcja odtaczenia/podigczenia pompy — pozwalajgca na  zdalne
.poinformowanie” sterownika o odtgczeniu/podtaczeniu danej pompy, co wigze sie z
nie/uwzglednianiem danej pompy w cyklu pracy pompowni, np. jezeli pompa zostanie
zdalnie odtgczona, to sterownik nie uwzgledni jej w cyklu pracy pompowni i zawsze
zatgczy pompe, ktora fizycznie wystepuje na obiekcie.

-Funkcja zdalnej zmiany pozioméw pracy pomp — mozliwos¢ zdalnej (ze stacji
monitorujgcej) zmiany poziomu zatgczania, wylgczania pomp oraz poziomu
alarmowego — przy zastosowaniu sondy hydrostatycznej.

-Funkcja ,pomiaru poziomu” — wizualizuje aktualny poziom medium w zbiorniku w
centymetrach.

-Funkcja ,pomiaru pradu” — wizualizuje aktualny prad pobierany przez pompy w
amperach, oraz aplikacja wizualizuje prad nominalny urzadzenia (pompy) podany
przez producenta.

-Funkcja ‘Alarm czasu pracy pompy - uzytkownik ma posiadac mozliwosc
ustalenia jednostajnego czasu pracy, po przekroczeniu ktérego zatgczany bedzie
alarm, sygnalizujgcy o zbyt dtugiej pracy pompy (np. duzy naptyw sciekow [nielegalny
zrzut $ciekéw], zapchanie pompy).

-Funkcja ‘Alarm parametrow pracy’ — uzytkownik moze ustawia¢ parametry typu:
poziom, przeptyw, prad pompy. Po przekroczeniu wartosci granicznych wyzwalany
bedzie alarm, ktory poinformuje o nietypowym zachowaniu pompowni.

-Funkcja blokady wystania kilku rozkazéw - operator w danej chwili moze
wykonac¢ tylko jeden rozkaz (np. zatagcz pompe nrl). Po potwierdzeniu tego rozkazu
moze wykonac kolejny. Bedzie to zabezpieczenie przed wysytaniem nadmiernej ilosci
rozkazow w jednej chwili.
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-Funkcja pracy rewersyjnej — mozliwos¢ lokalnego i zdalnego zatgczania,
wytgczania pomp w przeciwnym kierunku wirowania wirnika dla pomp o mocy kazdej
mniejszej niz 5 kW.

-Wykresy szybkiego podgladu — pozwalajgce na podglad: pracy, spoczynku, awarii
dwdch pomp; cisnienia; przeptywu w okresie ostatnich 2 godzin.

-Trendy historyczne — mozliwos$¢ sporzadzania wykresow: stanu pomp, cisnienia,
przeptywu na dokladnej skali czasu w wybranym okresie historycznym oraz
wykonanie wydruku sporzadzonego wykresu.

-Raporty — mozliwos¢ sporzadzania raportow odnoscie: czasu pracy, ilosci zatgczen,
ilosci awarii, czasu awarii pomp w wybranym okresie historycznym wraz z
wykonaniem wydruku sporzgdzonego zestawienia.

-Opis obiektu — okno, stuzgce jako dziennik pracy pompowni

-SMS - Dodatkowo system ma pozwalaé na wysytanie wiadomosci SMS pod
wskazany numer telefonu w momencie zaistnienia stanéw alarmowych na w/w
zestawach hydroforowych.

-Internet [opcja] — przy rozbudowie oprogramowania mozliwos¢ monitorowania i
zdalnego sterowania obiektami poprzez sie¢ Internet, przy uzyciu przegladarki
internetowe.

-system monitoringu ma by¢ kompatybilny oraz stanowié rozszerzenie programu
Hydro-Net istniejgcego w Zakiladzie Gospodarki Komunalnej w Dartowie.
Jednoczesnie Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujgcy Hydro-Net
system  sterowania i monitoringu w oparciu o technologie GPRS nie moze by¢
zmieniony na inny. Nie dopuszcza sie réwniez mozliwosci wspotdziatania dwoéch czy
wiecej roznych systemOw sterowania i monitoringu przepompowni

Rozdzielnia Sterowania Pomp — wyposazenie i funkcje rozdzielnicy elektrycznej:

-Obudowa szafy sterowniczej:
a wykonana z tworzywa sztucznego
b. wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego, na ktérych sg
zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni): kontrolki: poprawnosci zasilania,
awarii ogolnej, awarii pompy nr 1, awarii pompy nr 2, pracy pompy nr 1, pracy pompy
nr 2; wytacznik gtéwny zasilania, przetacznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 —
Automatyczna); przyciski Startu i Stopu pompy w trybie pracy recznej; stacyjka z
kluczem o wymiarach: 800(wysokos$¢)x600(szerokos¢)x300(gtebokosc)
C. wyposazona w ptyte montazowg z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm
d. wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych
e. posadzona na cokole plastikowym, umozliwiajgcym montaz/demontaz wszystkich
kabli (np. zasilajgcych, od czujnikbéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez
koniecznosci demontazu obudowy szafy sterowniczej
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-Urzadzenia elektryczne:

omodut telemetryczny GSM/GPRS z wyswietlaczem i klawiaturg posiadajgcy co najmniej
wyposazenie i mozliwosci wymienione w podpunkcie e)

®czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

®uktad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem

®czteropolowe zabezpieczenie klasy C

®przetwornik pragdowy do monitorowania prgdu pompy

®wytgcznik réznicowo-pradowy czteropolowy 63A

®wytgcznik gtowny sieé-agregat 60A

®gniazdo agregatu 32A/5P w zabudowie tablicowej

®gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowym wytgcznikiem nadmiarowo-
pradowym klasy B10

owytacznik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przecigzeniem i
zanikiem napiecia na dowolnej fazie zasilajacej

o®stycznik dla kazdej pompy

®jednopolowy wytgcznik nadmiarowo prgdowy klasy B dla fazy sterujgcej

®zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akumulatorow

®syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dzwiekowego
i optycznego

®przetgcznik trybu pracy (Reczna — 0 — Automatyczna)

®wytgcznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

®hermetyczny wytgcznik krancowy otwarcia wkazu przepompowni

®stacyjka umozliwiajgca rozbrojenia obiektu

esonda hydrostatyczna z wyjsciem prgdowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H,O wraz
z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy) oraz z tancuchem ze stali
nierdzewnej

®antena typu YAGI dla sygnatu GPRS modutu telemetrycznego (w przypadku wysokiego
poziomu mocy syghatu GSM wystarczy zastosowanie anteny typu Telesat2 — w ksztatcie
.Krgzka” z montazem na obudowie szafy sterownicze))

®Dla mocy = 5,5kW - rozruch gwiazda-tréjkat

®Oswietlenie wewnetrzne szafy

-Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodza

nastepujagce sygnaly (UWAGA!!! Wszystkie sygnaly binarne powinny by¢

wyprowadzone z przekaznikéw pomocniczych):

Wejscia (24VDC):

®tryb pracy (Reczny/Automatyczny)

®zasilanie na obiekcie (Wtaczone/Wytaczone)

®awaria pompy nr 1 — kontrola termika pompy i wytgcznika silnikowego

®awaria pompy nr 2 — kontrola termika pompy i wytacznika silnikowego

®kontrola otwarcia drzwi i wlazu pompowni

®kontrola ptywaka suchobiegu

®kontrola ptywaka alarmowego — przelania

®kontrola rozbrojenia stacyjki

®sygnat z sondy hydrostatycznej (4-20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem (32mA)
®\\Vyjscia (zatgczanie przekaznikow napieciem 24VDC):

®zafgczanie pompy nr 1

®zafgczenie pompy nr 2

®zatgczenie sygnatu dzwiekowego syrenki alarmowej i sygnatu optycznego
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Rozdzielnia Sterowania Pomp zapewnia:
-naprzemienng prace pomp
-kontrole termikdéw pompy i wytgcznikow silnikowych
-funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie sciekdédw ponizej poziomu suchobiegu —
tylko dla pracy recznej
-w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnat z
dwoch ptywakdéw

Wytyczne odnosnie wyposazenia i mozliwosci modutu telemetrycznego
GSM/GPRS:
Wyposazenie:
—sterownik pracy przepompowni swobodnie programowalny z wbudowanym
modutem nadawczo-odbiorczym GPRS/GSM
—wyswietlacz umozliwiajacy prezentowanie i zmiane podstawowych parametrow
pracy przepompowni
—16 wej$¢ binarnych
—12 wyjsc¢ binarnych
-1 wejScie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do podtgczenia sondy
hydrostatycznej na podstawie, ktérej uruchamiane sg pompy
-2 wejscia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA - do podtgczenia
przektadnikéw pragdowych
—1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — jako rezerwa
—2 wejscie analogowe 0...10V — jako rezerwa
—komunikacja — port szeregowy RS232 / RS485 z obstugg protokotu MODBUS
RTU/ASCII w trybie master lub slave
—wejscia licznikowe
—kontrolki:
—zasilania sterownika
—poziomu sygnatu GSM
—poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GPRS
—stany wejs¢ i wyjs¢ sterownika
—aktywnosci portu szeregowego sterownika
—stopien ochrony IP40
—modut GSM/GPRS/EDGE
—napiecie state 12/24V
—gniazdo antenowe
—gniazdo karty SIM

Mozliwosci:

—wysytanie zdarzeniowe petnego stanu wejs¢ i wyjs¢ modutu telemetrycznego do
stacji monitorujgcej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSM

—wysytanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania
stanow alarmowych na obiekcie

—sterowanie pracg obiektu — przepompowni na podstawie sygnatu z ptywakow i
sondy hydrostatycznej

—naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
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—zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
—zliczanie liczby zatgczenh kazdej z pomp

Szafy sterownicze majg posiadaé¢ Certyfikat Zgodnosci CE oraz Certyfikat ze
znakiem bezpieczenstwa , B”

Ponizej przedstawia sie minimalny zakres przekazywanych informacji (transmitowane
stany):
1. awaria pompy lub pomp - wytgcznik termiczny
awaria pompy lub pomp - zadziatanie czujnika wilgotnosci
przekroczenie poziomu maksymalnego $ciekow
niski poziom - suchobieg
zanik napiecia
powroét zasilenia
praca pompy lub pomp
poziom sciekow w zbiorniku
nieuprawniony dostep (sygnalizowanie otwarcia wtazu przepompowni, szafy
sterownicze))
10.  pobierany prad

Dziatke przepompowni nalezy ogrodzi¢ na cokole betonowym siatkg stalowg
(powlekang PE) o wysokosci 1,5 m, na stupkach stalowych (zabezpieczonych
antykorozyjnie), wbudowanych w beton. W ogrodzeniu wykona¢ brame wjazdowag o
szerokosci 3,0 m; umozliwiajgcg wtasciwg obstuge obiektu.
Teren utwardzony na placu manewrowym dla pojazdéw ciezkich oraz chodnik wokot
zbiornika przepompowni z kostki betonowej o grubosci 8 cm. Pozostatg czes¢ terenow
przepompowni obsiac trawa. Bezposrednio przed szafkg ztacza kablowego utwardzi¢
teren poprzez jego wybrukowanie na gteboko$¢ 1,0 m przed szafka.
W celu zabezpieczenia przepompowni przed ewentualnym wyptynieciem (silne
sgczenia) przy fundamencie przepompowni wykonaé kotnierz o grubosci 20 cm i
szerokos$ci 30 cm. Odwodnienie wykopu (waskoprzestrzenny umocniony) na czas
budowy przepompowni za pomocg odwodnienia powierzchniowego. Pod fundamentem
przepompowni wykona¢ podsypke grubosci 40 cm z kruszywa tamanego,
zageszczonego do Is min = 0,95 oraz 10 cm zwiru (granulacja 8-16 mm).
Przepompownie mozna obsypywaé gruntem rodzimym, o ile nie ulegt on uptynnieniu
(uplastycznieniu).
Ponizej przedstawia sie charakterystyczne rzedne przepompowni $ciekéw :

© oo N Ohr WD

dla PSPO

a)Rzedna pokrywy 50,00 mnpm.
b)Rzedna terenu 49,70 mnpm.
c) Wilot $ciekow 47,67 mnpm.
d) Wylot sciekow 48,36 mnpm.
e) Poziom max 47,37 mnpm.
f) Poziom alarmowy 48,56 mnpm.
g) Poziom minimalny 46,57 mnpm.
h) Poziom suchobiegu 46,47 mnpm.
i) Dno przepompowni 45,87 mnpm.

UWAGA : powyzsze poziomy zatgczania obliczono przy zatozeniu montazu pomp firmy
ABS typu PIR PE2-50HZ Q=3,86 I/s H=43,80mstw . Przy zastosowaniu innych
pomp dostawca powinien zweryfikowac¢ powyzsze rzedne.
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Szafa sterownicza powinna umozliwia¢ monitorowanie i zdalne sterowanie pracq
pompowni z poziomu zamontowanej stacji monitorujace;.

3.3.0dwodnienie
Odwodnienie wykopéw pod przepompownie  projektuje sie do wykonania
igtofiltrami bezposrednio wptukiwanymi w grunt.

3.4. Odbidr czesciowy i koncowy robot
W ramach przekazania inwestycji do eksploatacji wyposazy¢ w sprzet BHP do
obstugi przepompowni Sciekéw tacznie z przewoznym agregatem prgdotworczym o

mocy N=11KW
Odbidr robét wykona¢ zgodnie z rozdziatem 3 pkt 3.7 WTWIORBM tom Il z 1988 roku
oraz wymogami stawianymi przez producenta rur, armatury i kompletnych
przepompowni.

Opracowat:



