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1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg
wymagania dotyczgce realizacji robot elektrycznych przewidzianych do wykonania
w ramach robét budowlanych
Zakres stosowania specyfikaciji
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot .Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg
wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie wszystkich robot
elektrycznych przewidzianych w projekcie budowlanym. Obejmujg prace zwigzane z
dostawg materiatow, wykonawstwem i wykonczeniem robét elektrycznych,
wykonywanych na miejscu. Roboty elektryczne obejmujg wykonanie wewnetrznej
instalacji elektrycznej oswietlenia i gniazd w/ w budynku i linii kablowej.

1.2. Zakres robot objetych specyfikacjg
W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujgcych robot
elektrycznych:
- wewnetrzna instalacja elektryczna oswietlenia pomieszczen,
- wewnetrzna instalacja elektryczna gniazd pomieszczen,
- wewnetrzna instalacja multimedialna
- przebudowa istniejgcej tablicy elektrycznej
- wszystkie inne nie wymienione wyzej roboty elektryczne, jakie wystepujg przy
realizacji umowy.
Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robét sg
przedstawione na rysunkach oraz w opisie technicznym w projekcie budowlanym.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi
Polskimi Normami i Projektem Wykonawczym

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowsg i Sciste
przestrzeganie harmonogramu rob6t oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i
wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami
specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot
oraz poleceniami zarzgdzajgcego realizacjg umowy.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementdéw robot zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot jesli
wymagac tego bedzie zarzgdzajgcego realizacjg umowy, zostang poprawione przez
wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia
wysokosci przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy nie zwalnia wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosc¢. Decyzje zarzgdzajgcego realizacjg umowy
dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robét bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym i szczego6towych
specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru
robot. Przy podejmowaniu decyzji zarzgdzajgcy realizacjg umowy uwzglednia wyniki
badan materiatow i jakosci robét, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang
kwestie. Polecenia zarzgdzajgcego realizacjg umowy bedg wykonywane nie pozniej



niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod
grozbg wstrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robdt zwigzanych z wykonywaniem
wewnetrznych instalacji elektrycznych i niskoprgdowych w/w pomieszczen:

- przygotowanie i ukltadanie przewodow instalaciji,

- montaz osprzetu instalacji elektrycznej,

- montaz osprzetu instalacji niskoprgdowych
Wykonaweca jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodnos$é
Z umowa, projektem, pozostatymi SST i poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow
wymaga akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5. Dokumentacja, ktérg nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy
Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna
z zasadami podanymi w Prawie Budowlanym
Dodatkowo wykonawca dostarcza¢ bedzie nastepujgce informacje:
1. Harmonogram i kolejnos¢ prac elektrycznych.
2. Rysunki robocze wymagane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
3. Wykaz uzytych materiatow.
4. Swiadectwa jakosci przedstawione przez producenta wyszczeg6lnione w dalszej
czesci
opracowania.
5. Zalecenia i instrukcje dostarczane przez producentéw, wyszczegolnione w dalszej
czesci
opracowania.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
Wszystkie wbudowywane materiaty i urzgdzenia instalowane w trakcie wykonywania
rob6t muszg by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegolnych
szczegotowych specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy tygodnie przed
uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do wykonania roboét statych
wykonawca przedtozy szczegotowg informacje o zrédle produkcji, zakupu lub
pozyskania takich materiatéw, atestach, wynikach odpowiednich badan
laboratoryjnych i probek do akceptacji zarzgdzajgcego realizacjg umowy. To samo
dotyczy instalowanych urzgdzen. Akceptacja zarzgdzajgcego realizacjg umowy
udzielona jakiej$ partii materiatdw z danego zrddta nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie
materiaty pochodzace z tego zrodta sg akceptowane automatycznie. Wykonawca
jest zobowigzany do dostarczania atestow i/lub wykonania prob materiatow
otrzymanych z zatwierdzonego zrodfa dla kazdej dostawy, zeby udowodni¢, ze
nadal spetniajg one wymagania odpowiedniej szczegbdtowej specyfikacji technicznej.
W przypadku stosowania materiatow lokalnych, pochodzgcych z jakiegokolwiek
miejscowego zrodia, wigczajgc te, ktdre zostaty wskazane przez zamawiajgcego,
przed rozpoczeciem wykorzystywania tego zrodta wykonawca ma obowigzek
dostarczenia zarzgdzajgcemu realizacjg umowy wszystkich wymaganych
dokumentow pozwalajgcych na jego prawidiowg eksploatacje. Wykonawca bedzie
ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na Plac Budowy materiatow
lokalnych. Za ich ilos¢ i jako$¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatow
pochodzacych z lokalnych zrédet wymaga akceptacji zarzgdzajgcego realizacjg
umowy.
W przypadku realizacji robo6t z funduszow Unii Europejskiej wymagane jest
Swiadectwo, ze uzyte materialy i urzgdzenia pochodzg z krajow nalezgcych do Unii
Europejskiej



2.2 Przewody

Przewody stosowane przy wykonywaniu w/ w robot muszg posiada¢ na swoich
izolacjach zewnetrznych ceche rozpoznawczg producenta oraz odpowiednie
symbole literowe zawierajgce informacje o konstrukcji przewodu, zastosowanych
materiatach i jego parametrach technicznych. Izolacja na nich musi by¢ cata, nie
moze by¢ na niej przeciec, przetar¢ i innych uszkodzen mechanicznych.

2.3 Osprzet instalacji elektryczne;j.

Wszystkie zastosowane w instalacji elektrycznej elementy takie jak: gniazda
wtyczkowe, tgczniki klawiszowe, bezpieczniki, wytgczniki réznicowo- prgdowe, itp.
muszg posiadac atesty dostarczane wraz z elementami przez producentéw.

2.4 Rozdzielnia

Rozdzielnia zastosowana w instalacji elektrycznej budynku musi spetnia¢ warunki
zawarte w projekcie budowlanym, obudowa i jej wyposazenie muszg posiadaé atesty
dostarczone przez producentow.

2.5 Materiaty pomocnicze.

3.

Sruby stalowe z kotkami rozporowymi,

puszki podtynkowe PCV,

kostki do tgczenia poszczegolnych odcinkow przewodow.

Wszystkie wymienione materiaty muszg posiada¢ odpowiednie atesty dostarczone
przez producenta.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot i Srodowisko.
Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy oraz powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w szczegotowych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jakosci i projekcie organizacji
roboét, zaakceptowanym przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Liczba i wydajnosé
sprzetu powinna gwarantowac prowadzenie robét zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet bedacy wkasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania robét musi by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to
wymagane przepisami, wykonawca dostarczy zarzgdzajgcemu realizacjg umowy
kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegotowe specyfikacje techniczne przewidujg
mozliwosé

wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstawi
wybrany sprzet do akceptacji przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Nie moze byc¢
poOzniej zmieniany bez jego zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie
gwarantujgce zachowania warunkdw umowy zostang przez zarzgdzajgcego
realizacjg umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do niezbedny do wykonania Robo6t

Rodzaje sprzetu uzywanego do robét elektrycznych pozostawia sie do uznania
wykonawcy, po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru budowlanego. Jakikolwiek
sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan



jakosciowych robot i przepiséw BIOZ zostang przez inspektora nadzoru
inwestorskiego zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1 Transport materiatow
Wszystkie materiaty niezbedne do wykonanie elementéw wchodzacych w skiad
robét elektrycznych mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu
zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogolne wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg i Sciste
przestrzeganie harmonogramu robot oraz za jakosé zastosowanych materiatow i
wykonywanych robo6t, za ich zgodno$¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami
specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jako$ci, projektu organizacji robot
oraz poleceniami zarzgdzajgcego realizacjg umowy.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez zarzagdzajgcego realizacjg umowy. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot jesli
wymagac tego bedzie zarzgdzajgcego realizacjg umowy, zostang poprawione przez
wykonawce na wtasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia
wysokosci przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy nie zwalnia wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje zarzadzajgcego realizacjg umowy
dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym i szczegotowych
specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru
robét. Przy podejmowaniu decyzji zarzgdzajacy realizacjg umowy uwzglednia wyniki
badan materiatow i jakosci robét, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang
kwestie. Polecenia zarzgdzajgcego realizacjg umowy bedg wykonywane nie pozniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod
grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

5.2. Wewnetrzne instalacje elektryczne.
W pierwszej kolejnosci nalezy wytyczy¢ trasy, ktéredy przewody instalacji bedg
przebiegaé oraz wyznaczy¢ zgodnie z dokumentacjg miejsce usytuowania TP.
Trasy utozenia przewodow powinny przebiegac¢ w liniach prostych rownolegtych i
prostopadtych do krawedzi $cian i stropow. Ztgcza powinny by¢ umieszczone w
miejscach dostepnych dla dozoru i obstugi, chronione przed uszkodzeniami,
wptywami atmosferycznymi oraz dostepem osob trzecich. W instalacji elektrycznej
nalezy zastosowac¢ wyodrebnione obwody oswietlenia gérnego, gniazd wtyczkowych
ogolnodostepnych oraz gniazd wtyczkowych urzgdzen zainstalowanych na state (dla
odbiornikéw o mocy 2 kW i wiecej). W instalacji elektrycznej nalezy zainstalowac
ochrone przepieciows.
Obwody odbiorcze powinny by¢ tak podtgczone do wewnetrznej linii zasilajgcej, aby
obcigzenia poszczegolnych faz byly mozliwie jednakowe, nie wywotujgce
niedopuszczalnej asymetrii napie¢. Kazde odgatezienie musi by¢ wyposazone w
zabezpieczenie nadprgdowe umieszczone w TP.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT



6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatow
prowadzong zgodnie z programem zapewnienia jakosci omowionym w p. 2.3.5.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszelkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i
badania materiatéw oraz jakosci wykonania robét. Przed zatwierdzeniem programu
zapewnienia jakosci zarzgdzajacy realizacjg umowy moze zazgda¢ od wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadowalajgcy.
Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach
technicznych. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg
okreslone w szczego6towych specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W
przypadku gdy brak jest wyraznych przepiséw zarzgdzajgcy realizacjg umowy ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robo6t zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy zarzgdzajgcemu realizacjg umowy swiadectwa
stwierdzajgce, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg
wazng legalizacje, zostaty prawidtiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajgcych procedury badan.

6.2. Zainstalowane elementy instalacji elektrycznej nalezy przed przekazaniem ich do
eksploatacji przygotowac¢ do sprawdzenia i prob. Wszelkie elementy instalaciji
podlegajg sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacjg techniczna,

- poprawnosci montazu,

- kompletnosci wyposazenia,

- poprawnosci 0znaczenia,

- braku widocznych uszkodzen,

- nalezytego stanu izolacji,

- atestow producentéw wszystkich zastosowanych wbudowanych elementow
instalacji.

W czasie kontroli szczegolna uwaga bedzie zwracana na sprawdzenie zgodnosci
prowadzenia robot z projektem organizacji robo6t i przepisami BIOZ.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiarow robot
Obmiar rob6t ma za zadanie okres$lac faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu
na dzien jego przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem,
ze wykonano je zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i
szczegotowych specyfikacjach technicznych, a ich ilos¢ podaje sie w jednostkach
ustalonych w wycenionym przedmiarze robot wchodzgcym w sktad umowy.
Obmiaru robét dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzgdzajgcego
realizacjg umowy o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno
poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisywane do ksiegi
obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Jakikolwiek btad
lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze rob6t lub gdzie
indziej w szczegodtowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia wykonawcy od
obowigzku wykonania wszystkich rob6t. Bledne dane zostang poprawione wg
pisemnej instrukcji zarzgdzajgcego realizacjg umowy.
Ditugosci i odlegtosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi bedg mierzone
poziomo (w rzucie) wzdtuz linii osiowej. Jezeli szczegodtowe specyfikacje techniczne



wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, to objetosci bedg wyliczane w
m3, jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekroj. llosci, ktdre majg by¢ mierzone
wagowo, bedg wyrazone w tonach lub kilogramach.

7.2. Jednostki obmiarowe

8.

Jednostkami obmiarowymi s3:
- 1 mb utozonego przewodu,
- 1 szt. osprzetu

ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8.1.0dbiory miedzyoperacyjne

Odbiory miedzyoperacyjne dokonuje kierownik robot przy udziale przedstawiciel
zamawiajgcego stwierdzajgc zgodnos¢ odbieranych robét z dokumentacija
projektowo kosztorysowg oraz z zaleceniami oséb upowaznionych dokonanymi w
dzienniku budowy.

Z kazdego odbioru miedzyoperacyjnego komisja sporzgdza protokot oraz wpisuje
wynik odbioru do dziennika budowy

8.2.0dbiory czesciowe

Odbiory czesciowe dokonuje komisja powotana przez zlecajgcego nie pézniej niz 7
dni po pisemnym zgtoszeniu przez wykonawce robot do odbioru. Odbiory czesciowe
obejmujg czes¢ obiektu lub instalacji stanowigce etapowg catos¢ oraz przewidziane
do zakrycia lub zanikajgce

8.3.0dbidr koncowy

Odbior koncowy dokonuje komisja powotana przez zlecajgcego nie pozniej niz 14
dni po pisemnym zgtoszeniu przez wykonawce robét do odbioru.

Do wniosku zgtoszenia robo6t do odbioru kohcowego wykonawca zatgcza:
-dziennik budowy

-pisemne oswiadczenie wykonawcy o wykonaniu rob6t zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami

-dokumentacje powykonawczg uwzgledniajgcg wprowadzone zmiany
-dokumentacje pisemnych uzgodnien dokonanych w czasie wykonywania robot
-protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych i czesciowych

-protokoty préb i pomiaréw powykonawczych

Ceny jednostkowe obejmuja:

- Dostarczenie niezbednych materiatéw i innych elementow instalaciji,

- wewnetrzne instalacje elektryczna oswietlenia budynku,

- wewnetrzna instalacja elektryczna gniazd budynku,

- prace wykonczeniowe oraz oczyszczenie stanowiska pracy i usuniecie —
bedacych wiasnoscig wykonawcy — materiatdow z placu budowy.

9. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWIAZANE

9.1 Zwigzane normatywy

Zarzadzenie ministra energetyki i energii atomowej z 3.05.1978 r. W sprawie
warunkéw dostarczania energii elektrycznej,

Zarzgdzenie ministra energetyki i gornictwa z 30.01.1976 r. W sprawie warunkow
technicznych, jakim powinna odpowiadaé ochrona przeciwporazeniowa w
urzgdzeniach elektroenergetycznych o napieciu do 1 kV,

Zarzadzenie ministra gérnictwa i energetyki z 1.09.1967 r. W sprawie ogolnych
zasad eksploatacji urzgdzen energetycznych.



9.2 Zalecane normy
Majg zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i
branzowe (BN), w tym w szczegodlnosci:
PN — HD 60364-4 | PNC — IEC 60364-4 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych. Ochrona przed przepieciami.
PN — HD 60364-4 | PNC — IEC 60364-4 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot, wymagania podstawowe.
PN-IEC-364-5-52 Oprzewodowanie.
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